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1 Funktionsprinzip: A-LAS Sensoren

Der Typ der A-LAS Sensoren umfasst analoge Laserlichtschranken mit rechteckiger oder
runder Blende in getrennter oder in Gabelbauform. A-LAS Sensoren bestehen aus zwei
Komponenten: Einem Sender und einem Empfanger. Der Sender erzeugt einen
Lichtvorhang aus parallelgerichtetem Laser Licht entsprechend der Blendengeometrie. Der
Lichtvorhang weist dabei eine sehr homogene Verteilung der Lichtintensitat entlang beider
Hauptachsen auf. Das Licht des Senders fallt — ohne Objekt im Strahlengang — voll auf den
Empfanger und wird durch diesen in eine proportionale Spannung umgewandelt und
ausgegeben. Befindet sich ein Objekt im Strahlengang, wird ein Teil des Lichts abgedeckt.
Die resultierende Verringerung der Lichtintensitat, die auf den Empfanger trifft, wird als
proportionale Spannungsanderung ausgegeben.

¢
A\¢

Daraus ergeben sich verschiedene Mess- oder Kontrollmdglichkeiten. A-LAS Sensoren mit
runden Blenden kénnen z.B.: als genaue Trigger Sensoren oder zur Feststellung einer
Dampfung bei lichtdurchlassigen Objekten verwendet werden. Sensoren mit rechteckiger
Blende eignen sich zur Feststellung von geometrischen Mal3en wie z.B.: Durchmesser,
Lange oder Breite.

A-LAS Sensoren benoétigen zum Betrieb eine stabile, rauscharme Spannungsversorgung.
Zugleich ist fur die meisten Applikationen eine Aufbereitung der analogen
Spannungsinformation noétig (Verstdrkung des Analogsignals, Definieren einer Trigger
Schwelle und digitale Ausgabe, etc.) Zu diesem Zweck werden A-LAS Sensoren mit
Kontrollelektroniken betrieben, die die Spannungsversorgung und Auswertung tbernehmen.
Kontrollelektroniken kdénnen in zwei Varianten unterteilt werden: analog Auswertende und
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digital Auswertende (Mikrocontrollergestiitzte). Zu letzterer Kategorie gehoért auch die
A-LAS-CONL1 Kontrollelektronik.

2 Funktionsprinzip: A-LAS-CON1 Kontrollelektronik

Die A-LAS-CONL1 Kontrollelektronik ist eine mikrocontrollergestiitzte Auswerteeinheit fur bis
zu zwei Sensoren des Typs A-LAS mit einer speziell fir Sprihstrahlsysteme optimierten
Firmware. Die A-LAS-CON1 verfligt Gber zwei digitale (0V..+24V) Eingange, drei digitale
Ausgange (0V..+24V) und einen Analogausgang (OV..+10V, optional +4mA ..+20mA). Uber
eine RS232 Schnittstelle kann zur Konfiguration der Kontrollelektronik oder zur
Visualisierung der laufenden Daten eine Verbindung zu einem PC oder Laptop
aufgenommen werden. Am Gehduse der A-LAS-CON1 befinden sich neben vier
mehrfarbigen LED zur Anzeige verschiedener Zustande (Eingdnge/Ausgange) ein
Potentiometer und ein Taster dem verschiedene Aktionen zugeordnet werden konnen.

Das Programm der A-LAS-CONL1 durchlauft wahrend des Betriebs zyklisch finf Phasen. Im
ersten Schritt werden die Analogsignale der angeschlossenen A-LAS Sensoren abgetastet
und digitalisiert (,A/D SAMPLING") — wahlweise in einem benutzerdefinierbaren Zeitraster
oder asynchron mit maximaler méglicher Geschwindigkeit.

Ausgabeder ~ Abtastung der

T anaioge
Ergebnisse ansoren
Normistung
i und
E::rllll:;:mng Linea:lisiarung
o1
Eingangsdaten

Filtsrung und
Verarbeitung
der
Eingangsdaten

Im zweiten Schritt werden die digitalisierten Eingangsdaten normiert und (optional)
linearisiert. Normierung bezeichnet einen Vorgang bei dem die Eingangsdaten mittels eines
variablen, sich selbst anpassenden Faktors auf einen festen Bereich skaliert werden.
Linearisierung ist ein optionaler Schritt bei dem das nichtlineare Verhalten der A-LAS
Sensoren (Abweichung von der idealen Kennlinie typisch < 5%) durch eine vorab
aufgenommene Kalibrierungskurve gegenkompensiert wird.

Darauf folgt die Filterung und Verarbeitung der Eingangsdaten. Neben einer optionalen
Signalfilterung (Tiefpal3, etc.) werden unabh&ngig voneinander Minimalwert und Maximalwert
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der einzelnen Eingangsdaten festgestellt. Ein Integrator erlaubt die numerische Integration
der Eingangsdaten Uber einen mehrere Stunden dauernden Zeitraum hinweg. Schlie3lich
erlaubt ein Z&hlwerk (,Counter”) die Feststellung der Anzahl des Auftretens von
benutzerdefinierbaren Ereignissen.

Gleichzeitig wird durch den kontinuierlichen Vergleich der Eingangsdaten mit einer
benutzerdefinierbaren Trigger Schwelle Zustande und Schwellenereignisse (Uberschreitung /
Unterschreitung) festgestellt. Diese Zustdnde und Ereignisse werden in einer Zentralen
Tabelle verwaltet. Weitere Eintrdge in dieser Tabelle sind die Zustande und Ereignisse
betreffend die digitalen Eingdnge sowie die Zustdnde und Ereignisse betreffend die zwei
internen Timer Module. Diese dienen der Erzeugung von benutzerdefinierten Zeitspannen
oder Verzdgerungen.

Die Steuerung der Aktionen der A-LAS-CONL1 erfolgt Uber diese Tabelle. Durch festlegen
einer ,Maske" oder eines Musters kann jedes Ereignis oder jede Kombination von
Ereignissen und Zustanden eine Aktion auslosen. Dazu gehoren der Start eines Timers, die
Erhohung des Zahlerstandes, der Start einer Aufzeichnung, das Riicksetzten der Minimal-
und Maximalwertfilter sowie des Integrators und schliel3lich das Auslosen des nachsten
Schrittes: der Evaluation der Daten.

Unter Evaluation wird der Vergleich eines benutzerdefinierbaren Datums oder Funktion eines
oder mehrerer Daten mit einem Toleranzband bestehend aus einer Referenz und einer
zulassigen oberen und separaten unteren Toleranz verstanden. Gleichzeitig mit der
Evaluation werden auch die Zustande des Ergebniswerts (innerhalb, oberhalb, unterhalb der
Toleranz) festgelegt und — im nachsten Schritt — die digitalen und analogen Ausgange
entsprechend dieser Ergebnisse neu gesetzt.

Falls die Evaluationsbedingung nicht erfillt ist, Gberspringt die Software die letzten beiden
Schritte — Evaluation und Ausgénge setzten — und beginnt wieder beim ersten Schritt.
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Installation der A-LAS-CON1 Scope Software

p
ﬁ)‘_ DWD-Laufwerk (F:

setup.exe
M3I Installer Bookstrapper
Mational Inskruments

il A-LAS-CON1 -Scope-V401| Setup.

Welcome to the
A-LAS-CON1-Scope-V401
Installation Wizard

before running this setup program.

you have running. Click Mest to continue the installation.

“WARNIMG: This program is protected by copyright law and
intemational treaties.

Itiz strongly recommended that you exit allwWindows programs

Click Cancel to quit the setup program, then close any programs

Unautharized reproduction or distibution of thiz program, ar any
portion of it, may result in severe civil and criminal penalties, and
will be prosecuted to the maximum extent possible under law.

Cancel

Legen Sie die Installations-CD-ROM in das CD-
ROM Laufwerk ein. In unserem Beispiel nehmen
wir an, dass es sich um das Laufwerk “F” handelt.

Starten Sie den Windows-Explorer und wechseln
Sie im Verzeichnisbaum des CD-ROM Laufwerks in
das Installationsverzeichnis F:\Install\ .
Die eigentliche Installation wird durch Doppelklick
auf das SETUP.EXE Symbol gestartet.

Alternativ hierzu kann die Software Installation
durch Anklicken des START/Ausfuhren... Knopfes
und anschlieRender Eingabe von
+F\Install\setup.exe” und Tastendurch auf den OK
Knopf.

EO&x

Das Installationsprogramm meldet sich
hierauf mit einer Dialog-Box zur
A-LAS-CONL1 Scope Installation.

In dieser Dialog-Box werden einige
allgemeine Hinweise zur Installation
angezeigt.

Klicken Sie auf die Taste NEXT, falls Sie
die Installation starten mochten. Mit
CANCEL wird das Programm ohne
Installation abgebrochen.

ik A-LAS-CON1 -Scope-V401 Setup

Destination Folder

Select a falder where the application will be installed.

The installation wizard will install the files for A-LAS-CONT-Scopev407 in the fallowing
folder.

Toinstall into a different folder, click the Browse button, and select another folder.

‘r'ou can choose not to install 4-LAS-COMN1-Scope-¥401 by clicking Cancel to exit the
installation wizard.

Destination Folder
C:\Programmea-LAS-COMN1-Scope-v40:

Brovise

Es offnet sich ein Dialogfeld zur Auswabhl
des Ordners, in dem die Anwendung
installiert werden soll (Zielordner).

Akzeptieren Sie den Vorschlag mit NEXT
oder &ndern Sie die Pfad-Vorgaben nach
lhren Wiinschen durch Anklicken der
Taste BROWSE.

Klicken Sie auf die Taste NEXT, falls Sie
mit dieser Auswahl fortfahren mochten.
Mit CANCEL wird das Programm ohne
Installation abgebrochen.

< Back " Next » ] [ Cancel

A-LAS-CON1-Scope V4.01
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i A-LAS-CON1 -Scope-V401 Setup =
Updating System
The features you selected are curmently being installed é}
AUNNNNNRARRANNNRNRRRRANm ]
5. Die Installation lauft nun selbststandig.
1% A-LAS-CON1-Scope-V401 Setup =3
A-LAS-CON1-Scope-V401 has
been successfully installed. Die AbschlieRende Dialogbox informiert
sie Uber die erfolgreich abgeschlossene
Click the Finish button to exit this installation. |nSta”ati0n.
Der Start der A-LAS-CON1 Scope
6. Software erfolgt durch Mausklick auf das
entsprechende Symbol in der neu
erzeugten Programmgruppe unter:
Start >Alle Programme >A-LAS-CON1
Scope V4.01

4 Bedienung der A-LAS-CONL1 Scope Software

4.1 Zweck der PC Scope Software

Die A-LAS-CONL1 Kontrollelektronik ist eine eigensténdig arbeitende Einheit, die auch ohne
PC Anbindung komplett funktionsfahig ist. Zum Zweck der Parametrierung aber auch der
Visualisierung von laufenden Daten bzw. deren Aufzeichnung zum Zweck der
Dokumentation wird die A-LAS-CON1 Scope PC Software zur Verfiigung gestellt. Uber eine
digital-serielle Verbindung Uber das RS232 Protokoll kénnen Daten zwischen PC und
Kontrollelektronik  ausgetauscht werden, die PC-seitig von einer graphischen
Benutzeroberflache dargestellt werden.
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4.2 Ubersicht tiber die Benutzeroberflache
() 4.0 ope - Defa L1
A-LAS-CON1 Scope
7| CONMECT | CHana | CHane | TEACH TaBLE | Raw 2} CNTR (o} RESLILT {4} RESLILT {B} CNTR {8} R (B}
I e e o 0§ 00000 B N
PAs {4} A {B}
m 0 |
COMMUNICATION PROTOCOL | RS232 W
[ sz | VAL ) geao_ val (B}
SELECT COM PORT [1...256] :| COMZ [ 0| 0 |
PIN {8} 07 - MIN {B}
SELECT BAUDRATE 19200 “ “
M {5} oREg- b {B )
TRY 0 CONNEET | N anatos _— 1 DIGITAL
Log window: E _UTPUT IND 1M1
- 1536- @ @
4 : auTo
E 1024-
A - @
: ouT2
| AECERT SETTINGS ” CHANGE BAUDHATE' : 512- @
E i ouT?
INSERT & PANEL 1D : 0 128 Y
| Drefault
™ Réwiah B2 wal{al [~ EXT{4aLA} [ CNTR{A} [ RE i yScale
[~ R&w {B} 2 wAL{B} [ ExT f4aLB} [~ CNTR (B} | 1 [¥] #Seale
IE RaM ‘ SEND | &0 ” VIDED'
ROM ' A-LAS-CON1-Scope V4.00
I_F”_E ‘ GET 4 | STDP ' I""""'I"""'"I'""""I""""'I'"'""'I"""".'I""""I'""""I"'"""I""""'I

Die Benutzeroberflache ist unterteilt in vier Bereiche: Rechts (1) befinden sich die
numerischen Anzeigen der laufenden Daten der A-LAS-CON1 sowie eine Rollgraphen
Anzeige zur Darstellung von Verlaufstrends der Signale. Im Oszillographen Modus wird statt
des Roligraphen zwei Anzeigen fur die einzelnen Kandale eingeblendet. Kontinuierlich
angezeigt (2) werden auf3erdem die Schaltflachen zur Bedienung des Datenaustausches
(,GO", ,VIDEO" und ,STOP*) sowie die Schaltflachen fir den Parameteraustausch mit der
Kontrollelektronik (,SEND" und ,GET"). Zugriffsmdglichkeit auf die einzelnen Parameter der
A-LAS-CONZ1 wird durch eine Reihe von Paneelen gegeben die durchwegs zentral auf der
linken Seite (4) angeordnet sind. Um zwischen diesen Paneelen wahlen zu kénnen, befinden
sich links oben Auswabhltasten (3) die die aktuelle Anzeige festlegen.

[ RaM SEND G0 l viDED |
[~ ROM

— FLE GET STOP

= RaM SEND 6o, | wDEDl
[~ ROM

— FLE GET STOP

Software befindet sich im “GO” Modus: Es werden
zyklisch Daten von der Kontrollekeltronik angefordert
und dargestellt.

Software befindet sich im ,VIDEO" Modus: Wie im
,GO" Modus werden zyklisch Daten angefordert. Ist
eine Aufzeichnung abgeschlossen und verfligbar, wird
diese im Anschluss ausgelesen und dargestellt

A-LAS-CON1-Scope V4.01
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4.3 Rollgraphenansicht, Oszillographen Ansicht

Seite | 9
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Diese Darstellung ist dann zu finden, wenn der ,GO“ Modus aktiv ist oder zuletzt aktiv war.
Im folgenden werden die einzelnen Anzeigen beschrieben:

Im unteren Bereich befindet sich die Statusanzeige (weil’ hinterlegt). Sie ist zu jeder Zeit
sichtbar und dient der Darstellung der aktuellen Aktion der Scope PC Software. Hier wird
z.B.: der Firmware Informationsstring, die aktuelle Datenaustauschrate sowie die
Benutzereingaben und Aktionen des Benutzers angezeigt. Eine Balkengraph Anzeige zeigt
zudem den Fortschritt jeder Aktion.

Dec & 2010; 15:94:25

S| A-LAS-CON1 v4.01

' Reading 8.5 frames per second. :

_ Sending data ... Done. |

A-LAS-CON1-Scope V4.01
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Oberhalb der Statusanzeige befinden sich die Rollgraph Steuerungsfelder sowie (dariber)

der Rollgraph (rot hinterlegt). Mit Hilfe der Steuerungsfelder kénnen diejenigen Linien
(,TRACES") ausgewahlt werden, die dargestellt werden sollen. Der auf3erst rechte Punkt der

Line entspricht dabei dem aktuellen, numerisch dargestellten Wert. Je weiter links die Punkte

liegen, desto alter ist der Wert. Mit jedem Datenaustausch wird der numerische Wert und der Seite | 10
Rollgraph aktualisiert.

Numerische anzeige Rollgraph Linie Beschreibung
RAW {A} fein, durchgehend, unnormierter aktueller Wert
dunkelblau des Kanals A
MAX {RAW A} fein, gestrichelt, dunkelblau der Maximalwert der
unnormierten Werte des
Kanals A
VAL {A} fett, durchgehend, hellblau der normierte Wert von
Kanal A
fein, gestrichelt, hellblau die aktuelle Kanal A
zugeordnete Trigger
Schwelle
MIN {VAL A} fett, durchgehend, der minimale normierte Wert
dunkelviolett von Kanal A
MAX {VAL A} fett, durchgehend, violett der maximale normierte Wert
von Kanal A
Rad {4 CHTR A} RESLULT {a} RESULT {B} CNTR {B} R 1B
EEl N L1 5|
VALIAL  ggga vl {B}
G272 [ N R N U S R R S
PN {2} 2071 - MIMN {E}
393 3071
Mk {al  o5Eg- Max B}
2439
ANALOG DIGITAL
OUTPUT MO 1M1
: @0
E ouTo
: &
: auTz
- &
- ouTi
: &

[ Raww ol @ val{al B ExT WaL A} [ CNTR {8} [ RESULT {&} [7] w-Scale
[ Réw B} [ WaL{BY [~ EXT{MALEY [ CNTRIB} [ RESULT {B} [7] #Scale
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Numerische anzeige

Rollgraph Linie

Beschreibung

CNTR {A} fett, durchgehend, hellviolett | der aktuelle Zahlerstand des
Kanal A zugeordneten
Zahlers
RESULT {A} fett, durchgehend, rot der zuletzt evaluierte

Ergebniswert von Kanal A
entsprechend des
Evaluierungsmodus

fein, fein gestrichelt, rot

die obere und untere
Toleranzgrenze fir das
Ergebnis von Kanal A

fein, durchgehend, rot

der Referenzwert des
Toleranzbandes von Kanal A

Raw fa) CNTR 8}

RESLILT fA} RESLILT 1B}

5640 0 Ji 1544.0000 |

h&sd A}
899
WAL 1A)

4095-

3583-

CMTR {B} Rat B}

RAIM f}
720
bt {}
3184

AMALOG
ouTPUT

W-———

[~ Ranw/ fa) [ wal o)
¥ Rawd (B W vaL B

[T ExT {vala} [~ CNTR {4} [~ RESULT {a} [] y-Scale
W EXT {¥aLB} I CNTR {B} W RESULT {B} [¥] «Scale

128 7

Numerische anzeige

Rollgraph Linie

Beschreibung

RAW {B} fein, durchgehend, unnormierter aktueller Wert
dunkelgriin des Kanals B
MAX {RAW B} fein, gestrichelt, dunkelgriin der Maximalwert der
unnormierten Werte des
Kanals B
VAL {B} fett, durchgehend, hellgrin der normierte Wert von
Kanal B

A-LAS-CON1-Scope V4.01
16.12.2010
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fein, gestrichelt, hellgriin die aktuelle Kanal B
zugeordnete Trigger
Schwelle
MIN {VAL B} fett, durchgehend, helles der minimale normierte Wert
grin von Kanal B
MAX {VAL B} fett, durchgehend, grin der maximale normierte Wert
von Kanal B
CNTR {B} fett, durchgehend, turkis der aktuelle Zahlerstand des
Kanal B zugeordneten
Zahlers
RESULT {B} fett, durchgehend, gelb der zuletzt evaluierte

Ergebniswert von Kanal B
entsprechend des
Evaluierungsmodus

fein, fein gestrichelt, gelb die obere und untere
Toleranzgrenze fir das
Ergebnis von Kanal B

fein, durchgehend, gelb der Referenzwert des
Toleranzbandes von Kanal B

Nicht alle wéhrend des Datenaustausches gesendeten Daten haben eine numerische
und/oder graphische Reprasentation. Die Daten die den derzeitigen Status der digitalen Ein-
und Ausgange sowie den analogen Ausgang darstellen (gelb hinterlegt) werden nur durch
die LEDs bzw. die Balkengraph Anzeige visualisiert.

Mit den Dropdown-Listen ,y-Scale" sowie ,x-Scale” kann die Darstellung und Auflésung des
Rollgraphen bzw. der Oszillograph Anzeige beeinflusst werden. Beim Rollgraphen wird die
y-Achse bezogen auf den maximalen und minimalen Durchschnittswert der angezeigten
Linien skaliert, so dass die Durchschnittswerte stets zentral angezeigt werden.

y-Scale Auswabhl Einfluss auf Rollgraph Einfluss auf
Oszillograph
FULL 0 < y-Achse < 4095
1024 min-1024 < y-Achse < max+1024
256 min-256 < y-Achse < max+256
MAX ZOOM min-32 < y-Achse < max+32
x-Scale Auswahl Einfluss auf Rollgraph Einfluss auf
Oszillograph
FULL 128 Werte lese alle 1024 Punkte
MED1 64 Werte lese 512 Punkte
MED?2 32 Werte lese 512 Punkte
FAST 16 Werte lese 256 Punkte

Die x-Scale Einstellung bestimmt beim Oszillographen die Anzahl der zu lesenden
aufgezeichneten Punkte. Die Einstellung ,FULL" liest alle Datenpunkte mittels vier
separaterer Auslesevorgange. Bei der Einstellung ,FAST* werden nur 256 verteilte
Datenpunkte gelesen. Die dazwischenliegenden Punkte werden durch die PC Software

A-LAS-CON1-Scope V4.01 12
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interpoliert. Damit ist es moglich den Datendurchsatz auf Kosten der Auflésung um den

Faktor 4 zu erhdhen.

Raw/ (8} CHTR {2} RESULT {a} RESULT {B} CNTR (B} R {B}
904J 0 41.0000 0 904
MAX B} e | o Mésx {8}

903 IRET- : 903
VAL {ab  3071- | | WAL {8}
MR == | 4092
MIN {4} 122;2_ | MIN {8}
1024- |
P i F12- Fval T b2 (B
4092 0= | : |g 1 ] I 1 1 | m
ANALOG 0 128 256 384 512 G40 7RE 895 1024_ DIGITAL
OUTPUT  ygg5- IND M1
= I/EI-

: iy .Dum.
- 2559~

- 2043- @

- 1536~ ouT2
- 1024-

- 512- @

- I:|_| 1 1 1 [ 1 1 1 1 ouT

: 0 128 256 384 512 G40 7R 896 1024 @

[~ Raw fa} W val{a} [ EXT{vaLa}l [ CNTR (&} [ RESULT {&} [7] y-Scale
[T Raw B} W walL{B} [ EXT {valLB} [~ CNTR{B} [~ RESULT {B} [¥] #-Scale

[ Stopped.
|IIIIIIIII|IIIIIIIII|IIIIIIIII|IIIIIIIII|IIIIIIIII|IIIIIIIII|IIIIIIIII|IIIIIIIII|IIIIIIIII|IIIIIIIII|

4.4 Das ,CONNECT" Paneel

Mit Hilfe des CONNECT Paneel werden die Einstellungen der Kommunikationsverbindung
mit der A-LAS-CONL1 eingestellt. Dazu gehoren die PC seitigen Parameter wie z.B.. COM
Port Nummer und Baudrate wenn als Verbindungsprotokoll RS232 gewéahlt wurde.

A-LAS-CON1-Scope V4.01
16.12.2010
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2| CONNECT | cHaN: | CHANGE | TEACH TaBLE |

'RECORDER| 0501 | GEM.SETTINGS | L. |

COMMUNICATION PROTOCOL | RS232 w |1 Seite | 14
SELECT COM PORT [1..256] [v]| coMz 2
SELECT BAUDRATE [ 115200 w3

TRY TO CAOMMECT 4

Log window: E|

6

|

EJCCERT SETTINGS § | CHANGE BAUDRATE

INSERT & FAMEL ID
| Default 8

Auswahlfeld zur Festlegung des Kommunikaitons-
protokolls:
¢ Auswahlmoéglichkeit RS232: Es soll eine .
Verbindung Uber die asynchrone, serielle, COMMUWICATION PROTOCOL: RS5232 |

1. Vollduplex  Zweidrahtverbindung  erstellt ™ FS232
werden. Es werden stets 8 Daten bit, 1 stopp
bit, keine Paritdt und kein Hardware- und SRIFFTPAMBPART R 95R
Softwarehandshake verwendet. Die

Baudrate wird separat festgelegt (siehe 3)

Eingabefeld zur Festlegung des RS232 COM Ports:
Es kénnen sowohl reale COM Ports gewahlt werden
(Ublicherweise befinden sich bei alteren oder
industriellen PCs eine oder mehrere neunpolige
SUB-D Buchsen auf deren Rickseite) als auch

virtuelle COM Ports, die z.B.: bei der Verwendung von SELECT COM PORT 11 2587 : COM3
USB-zu-RS232 Konverter durch deren zugehtrige *° s

Windows® Treiber erstellt werden. COMe
SELECT BAUDRATE COMB
2. Der gewiinschte COM Port (als Beispiel hier COM 2) CoOmr100
kann in folgenden Formaten eingegeben werden: COMa
e 2" (ohne Anfuhrungszeichen) TRY TO COMMEL COMS
e “com?2” (ohne Anflihrungszeichen)
“COM2” (ohne Anfiihrungszeichen) Log window: LOM1

Die acht zuletzt verwendeten COM Ports werden
durch die PC Scope Software gespeichert. Der zuletzt
verwendete COM Port liegt an erster Stelle in der
Liste.

A-LAS-CON1-Scope V4.01 14
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fnstruments
Auswahlfeld zur Festlegung der zu verwendeten
Baudrate. Auswahlmdoglichkeiten sind:
e 9600 baud ; .
e 19200 baud SELECT BALUDRATE: 115200 Tl
e 38400 baud 9600
e 57600 baud 19200
* 115200 baud TRY TO CONNEC 32400
. . 3} . B7E00
3. Die Baudrate ist vorab zu wahlen. Die aktuelle . .
Verbindung wird dann mit der gewéahlten Baudrate Log window: ¥ 115200
erstellt. Die PC Software informiert Uber eine

unpassende (d.h.: nicht so auf der Kontrollelektronik
eingestellte) Baudrate in der Statusleiste.

[ Wrongbaudrate. |

Mit der Schaltflache ,TRY TO CONNECT"
wird festgestellt ob eine Kontrollelektronik des
passenden Typs an der gewdahlten Schnittstelle
unter den gewdahlten Einstellungen verflgbar ist.
Wenn der Verbindungsaufbau erfolgreich ist,
wird die entsprechende Schnittstelle belegt und
ist damit fur andere Zugriffe gesperrt, solange
mit der PC Software nicht eine andere Schnittstelle
gewahlt oder die Software beendet wird.

THY TO COMMECT

Der Verbindungsaufbau erfolgt in drei Stufen:

1. Alte Kommunikationsverbindungen — soweit
vorhanden — werden gelést und mit den
neuen Einstellungen wiederaufgebaut.

2. Ein ,ping® auf die Kontrolleinheit wird
durchgefihrt, das Echo wird getestet.

3. Die Versionsnummer wird von der Kontroll-
einheit gelesen und in der Statuszeile

4, aufgefiihrt.

' Searching for control unit ... |

Searching for control unit ... Success.

' Reguesting version info ... |

S| A-LAS-CON1 V4.01 {Dec 8 2010; 15:54:25

Falls der Verbindungsaufbau mit der
Kontrollelektronik  erfolgreich ~ war, wird eine
Schaltflache freigeschaltet, um diese Verbindung zu
Ubernehmen und  beizubehalten. Nach der
Bestatigung der Verbindung durch Druck auf

JACCEPT SETTINGS" werden verschiedene andere BB ARSI AMNTER 1

ACCERT SETTINGS ‘

A-LAS-CON1-Scope V4.01
16.12.2010
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Schaltflachen mit freigegeben.

Durch den Druck auf ,ACCEPT SETTINGS* wird 1
aulBerdem ein Auswahl-Box aufgerufen, die die 1 Load parameter from RAM E'
Option bietet die Parameter und Einstellfelder der PC
Software mit den aktuellen Parametern der Do you want ko synchronize with Seite | 16
5. | A-LAS-CON1 zu aktualisieren. Dadurch  wird the sensor and load RAM parameter?
sichergestellt, dass die Parameter der PC Software
und der Kontrollelektronik synchron sind. Falls ,NO* | Yon | [ Mo
gewahlt wird, bleiben die Parameter der PC Software ; o ; =
unverandert.
Log window: 4
Das ,Log window" listet die den aktuellen und die
6 letzten Verbindungsstati auf. Verschiedene SCOPE CONNECTED TO COM1
) Informationen bzw. Fehleranzeigen werden FROTOCOL ERROR
dargestellt. SCOPE CONHNECTED TO COM2
|
115200
Diese Schaltflache ist nur bei erfolgreicher M
Verbindung mit einer Kontrollelektronik verfigbar. Um 3600
die Baudrate zu &ndern, wird in der Dropdownliste die S 19700
neue gewlnschte Baudrate ausgewdahlt und [
7 anschlieBend mit einem Druck auf die ,CHANGE -
) BAUDRATE" Schaltflache der Kontrollelektronik die 57600
Baudratenanderung mitgeteilt. Bei Erfolg wird die ¥ 115200
Verbindung mit der neuen Baudrate reinitialisiert und 2.
in der Statusleiste anschlie3end die Versionsnummer
angezeigt. 3 5400w
CHAMGE BalDRATE
4,
Die ,PANEL ID" ermdglicht die gleichzeitige Arbeit mit
mehreren Instanzen der PC Software. Fir jede
Instanz — und damit fir jeden der insgesamt
verbundenen Sensoren - kann somit ein
alphanumerischer ) Identifikations;tring hlinter]egt INSERT & PAMEL ID
werden. Der gewiinschte Bezeichner mit einer | Dafautt
maximalen Lange von 35 Buchstaben kann tber das
Textfeld und die Tastatur eingegeben werden und
wird im folgenden als Titel des Hauptpaneels und im
Recorder sowie in der aufgezeichneten Recorder-
Datei angezeigt.
8.
£3 A-LAS-CON1 Scope V4.01 - Default
Allg_ Qruckparen Zeichep sipd als ,PANEL ID* SHEERT A BANELD
zulassig. Nicht jedoch die Zeichenkette ,password” ;
(ohne Anfilhrungszeichen). Wird diese eingegeben | pAzswiOI,
und mit <ENTER> bestétigt wird der Zugang zu der
Passworteingabe freigegeben. Ist das
f;.llphanL_Jmerische Kennwort bekann_t und wird es hier BASEHRD
Uber die Tastatur eingegeben, wird der passwort- pevepepe
geschuitzte Bereich der PC Software freigegeben. Bei |
jedem Wechsel der Paneele wird die
A-LAS-CON1-Scope V4.01 16
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| Passworteingabe wieder versteckt.

fnstrimnernts

4.5 Die Parameter Paneele ,CHAN:A" und ,, CHAN:B*
In diesen Paneelen sind all jene Parameter aufgefihrt, die die beiden intern zur Verfiigung

stehenden Verarbeitungskanale genannt ,A“ und ,B“ direkt und exklusiv betreffen. Weitere Seite | 17

Parameter die Kanal A und B gleichzeitig betreffen, sind unter ,GENERAL SETTINGS*

aufgefihrt.

:?_LEEINNEET | cHam:a | cHANE | TEACH TaBLE |

'RECORDER | 0501 | GEM SETTINGS | UM, |

2| CONNECT ] cHan:a | CHANGE | TEACH TasLE |

'RECORDER | 0501 | GEM SETTINGS | UM, |

| CHANNEL A | CHANNEL B
Source Fower [digits]: Source Fower [digits]:
1) [ 1« 300 2 1 [ 2 | 00 9
Joooopdonopoooogooo0o0g Joooopdonopoooogoooog
Hysteresis U Triggerlevel [digits]: 1000 Hysteresiz 0 Triggerlevel [digits] 1000
Ay & e 023 4% s 072 3
[ JURLINNL I T T T (A O I O | | v (R R R A | |
o 0 P i alls Tiner 0 . 095
5 0N = E 6 5 /o8 ¥ E G
[N T T T I O T O O A B I | LT T Y T T (T I A B A |
Start timer 0 Count events 2000 Start timer 0 Count events 2000
7 [CHatisingedge ¥|| CHAfalingedge ¥ 8 7 [CHEBiisngedge ¥|| CHEfalingedge W 8
Momming  Digital output ar .. Haldtirne Morming  Dugital output on ... Haldtirme
O [ON ¥ [ whieCHAntl w| 5TAT¥(1] Q [ON ¥ [ whieCHEIntal  w ETAaT+ 1]
E valuation condition E valuation condition
CH 4 falling edge > CH A rising edge. ¥ 1.2 CHE falling edge > CHE rising edge. ¥ 1 2
Ayverage Evalmode Ayerage Evalmode
14/ 1~ min{ A} 18 14 1~ min(B } 18
Auswahlfeld zur Zuordnung eines Sensors zu einem
Verarbeitungskanal. Die Sensoren werden mit den
Nummern 1 wund 2" gekennzeichnet. Die
physikalischen Steckpléatze fur den Anschluss der
Kabel an die Kontrollelektronik sind durch eine Source
entsprechende Gravur gekennzeichnet. 1 w @
v
Kanal A ist konstant mit Sensor 1 verbunden. Kanal B ‘,1—‘
kann wahlweise mit Sensor 1 oder Sensor 2
1 verbunden werden. Optional kann der Verarbeitungs- Souce P
: kanal B auch deaktiviert werden.
2 W
Wenn fir Kanal B als Quelle Sensor 1 wahlt wird, 1
ergibt sich dadurch die Mdoglichkeit eine parallele v
Verarbeitung des an Kanal A angeschlossenen I
Sensors durchzufiihren. OFF
Falls Kanal B durch Wahl der Option ,OFF* deaktiviert
wird, kann dadurch die Verarbeitungsgeschwindigkeit
um bis zu 100% erhéht werden.
A-LAS-CON1-Scope V4.01 17
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Instrimnents
.Power’ bezeichnet die aktuell eingestellte Laser- Power [digits]:
leistungseinstellung der A-LAS Sender. Jeweils ein S — a0
2. eigener Schieberegler steht fur Kanal A bzw. Kanal B J0000QH000Q0000 0000
(respektive Sensor 1 und Sensor 2) zur Verfligung. 0 Trianedewel Idini=T 1000

Bei der parallelen Verarbeitung von Sensor 1 durch .
Kanal A und Kanal B wird der Schieberegler bei Kanal Seite | 18
B deaktiviert.

. . . LR,
Die Einstellung kann zwischen 0 (Laser aus) und
2 1000 (Laser auf Maximum) gewadahlt werden. Die 3457
: Leistungseinstellung sollte so gewahlt werden, dass P LA
das nicht-normierte Signal des Sensors bei freiem m
Strahlengang zwischen 3300 und 3600 eingestellt ist.

Dadurch wird sichergestellt, dass keine Uber-
steuerung des Empfangers eintritt, und gleichzeitig
die Auflosung auf ausreichendem Niveau bleibt.

Sofern der entsprechende Kanal aktiviert ist, wird das
optional normierte und linearisierte Sensorsignal
kontinuierlich einem Vergleich mit einer
Triggerschwelle unterzogen. Aus diesem Vergleich
resultieren ein Zustand (,Unterhalb der Schwelle*
bzw. ,Oberhalb der Schwelle®) gowie ein Zustands- 01 el Ididits] 10010
ibergang bzw. Ereigniss (,Uberschreitung der riggerlevel [digits]

3. | Schwelle® bzw. ,Unterschreitung der Schwelle®). : A 072
Diese Zusténde und Ereignisse werden gemeinsam in IEI _jepnanngianaannn s
einer Zustandstabelle verwaltet und konnen fur die
Steuerung des Verhaltens der Kontrollelektronik
verwendet werden.

Timerzetting [mzl: 4095

Die Triggerschwelle kann zwischen einem Wert von 0
und 4095 eingestellt werden.

Hysteresis U Triggerlevel [digits]: 1000

Die Hysterese ist eine Erweiterung der Trigger- ; s 07
schwelle. Um Mehrfachtriggerungen durch den Jitter ﬁ 256 Py
des Sensorsignals im Bereich der Triggerschwelle zu oo 0 Tirarcatina lrmel 4035

vermeiden, wird diese bei dem ersten Transit des
Signals um den Wert des ,Hysteresis" Parameters
4. | erhoht oder erniedrigt. Dadurch wird die
Triggerschwelle aus dem Bereich des Jitters entfernt
und es kann nicht zu weiteren Triggerereignissen
kommen. Beim erneuten Durchgang des Sensor-
signals durch die Schwelle wird die Urspriingliche
Schwelle wiederhergestellt.

Steuerungsfeld fir die Funktion des ,Timers". Tirner 0f
Wahlweise kann der Timer aktiviert (,ON") oder oW - J.
5. deaktiviert (,OFF*) werden. Gleichfalls kann der Timer
durch Einstellen der Timer-Zeit auf 0 deaktiviert
werden. OFF

Schieberegler fur die Einstellung der Timer-Zeit in

Millisekunden (0 entspricht der Deaktivierung des

Timers) Nach dem Start lauft der Timer die

vorkonfigurierte Zeit und bleibt dann stehen. Die 0 Timersstting [ms] 4033

6 Funktion des Timers erzeugt Zustande (,Timer lauft” : 100
) bzw. ,Timer inaktiv‘) und Ereignisse (,Timer startet" jiooogoooopgoooogoooog

bzw. ,Timer stoppt”). Diese Zustande und Ereignisse 1] Count events 2000

werden gemeinsam in einer Zustandstabelle verwaltet

und konnen fir die Steuerung des Verhaltens der

Kontrollelektronik verwendet werden.

A-LAS-CON1-Scope V4.01 18
16.12.2010



Sensor Las's make cancors mone individd

Instrumernts
Stathmer 0 Countev
CH & rizing edas ™ CH
: ; . . Mever !
Die Timermodule werden auf ein einstellbares N0 rising edae | -
Ereignis hin gestartet. Dieses Ereignis kann aus einer ng eag - Seite | 19
Tabelle gewahlt werden. Ein erneutes Startereigniss IND faling edge
wahrend der Timer noch lauft fihrt dazu, das der IM1 riging edge
Timer neugestartet wird, ohne jedoch seinen Zustand IM1 faliing edge
7 zu &ndern oder eine Zustandsanderung zu erzeugen. THE A startin i
: Der Timer-Zeit wird quasi ,verlangert”. .g
THA A ztopping r
HINWEIS: Die Startbedingung des Timers auf sein THF E ztarting
eigenes  Startereignis zu legen kann zu THMF E stopping
;S\i/oer:]n?;?;:r?lhen Effekten fuhren und ist unbedingt :E v CH & rising edge
’ : CH A falling edge
CH B riging edge

I CH E falling edge I_

Countevents 2000

rl[ CHAfdlingedge ¥
Das ,Counter* Modul ist ein Z&hler, der das Auftreten utg
eines vom Benutzer spezifizierten Ereignisses ..
festhalt. Der Zahler ist intern auf einen Maximalwert L INOrising edge

M ewer

von 4095 limitiert. Dadurch kann er zur Auswertung INO falling edge
mittels des Toleranzbandes herangezogen werden. L M1 rizing edge

Der aktuelle Zahlerstand wird neben dem 28 |N1 falling edge

8 benutzerspezifischen Ereignis welches den od  THR & starting
: Zahlerstand inkrementiert auch von einem RESET — .

also dem Rucksetzten der Messwerte auf ihren _ THR A stopping
Startwert auf ein Ereignis hin — beeinflusst. Durch TMR B starting

einen RESET wird der Z&hlerstand auf O gesetzt. TMFA B stopping

CH & rizing edge
¥ CH 4 falling edge
CH B rizing edge
CH B falling edge

HINWEIS: Durch Wahl der Option ,Never* wird das
entsprechende ,Counter* Modul deaktiviert.

W=5l

Normalisierung ist eine Operation die den
digitalisierten (sog. ,Roh“-Wert) mittels eines zeitlich
veranderlichen, kontinuierlich angepassten Faktors so
skaliert das der resultierende Wert (sog. ,Norm“-Wert)
in einem Bereich von 0 bis 4095 aussteuert.

Der Faktor wird anhand des Maximums des
Rohwertes berechnet entsprechend der Formel:

4195 Maorming  Digit
Nerm = ————Rah
o maxiRoh} oN vl [
: W
Die Steuerung der Bestimmung des maximalen OM
Rohwertes (bzw. des Faktors) wird in den ,GENERAL UFF
SETTINGS" festgelegt. Falls die Normierungs-
einstellung fur den entsprechenden Kanal auf ,OFF*
eingestellt wird, wird der Faktor auf ,1* gestellt und
der Norm Wert ergibt sich aus der Formel:
Norm = Hoh
Faktisch arbeitet die Kontrollelektronik dann mit
Rohwerten.
A-LAS-CON1-Scope V4.01 19

16.12.2010



Sensor Las's make cancors mone individd

10.

11.

Uber dieses Auswabhlfeld ist die Zuordnung eines
Digitalausgangs zu dem Auswerteergebnis des
Kanals mdglich. Zum Zweck der Vereinfachung der
Zuordnung kann Digitalausgang OUTO eine Auswahl
der Stati von Kanal A und Digitalausgang OUT1 eine
Auswahl der Stati von Kanal B zugewiesen werden.
Dabei gibt es die Optionen:

0) Digitalausgang deaktiviert.
1) Untere Tol.-Grenze < Wert < Obere Tol.-Grenze
2) Wert < Untere Tol.-Grenze ODER
Wert > Obere Tol.-Grenze
3) Wert < Untere Tol.-Grenze
4) Wert > Obere Tol.-Grenze

Sobald ein neues  Auswerteergebnis  des
entsprechenden Kanals vorliegt — dies wird durch die
Einstellung der Auswertebedingung (12) festgelegt —
wird das Ergebnis gegen das Toleranzband geprift
und die entsprechenden Digitalausgange neu gesetzt.

Die Ausgangshaltezeit (,Holdtime") ermdglicht es
Auswerteergebnisse, die nur sehr kurze Zeit vorliegen
(z.B.: im Bereich von wenigen 100 ps) soweit zu
verlangern, dass eine Erfassung durch eine SPS oder
Auswerteeinheit méglich wird.

Dazu wird eine minimale Haltezeit festgelegt. Erfolgt
ein Zustandswechsel des Digitalausgangs von LOW
auf HIGH (also von GND auf +24V) wird gleichzeitig
ein Zeitmesser gestartet, der eine voreingestellte Zeit
dafiir sorgt, dass der Digitalausgang auf dem HIGH
Niveau verbleibt. Sobald die Zeit abgelaufen ist,
springt der Zustand des Digitalausgang auf den zu
diesem Zeitpunkt giiltigen und dem Auswerteergebnis
entsprechenden Digitalwert. Erst der erneute
Zustandswechsel von LOW auf HIGH startet den
Zeitmesser erneut.

Die Einstellung ,STAT“ steht fir statisch und
bezeichnet das direkte setzten oder riicksetzten der
Digitalausgénge ohne irgend eine Verlangerung.

fnstrimnernts

Hal
* 5T

vhile CH & in tal,
Mewver
v while CH & ir tal,
F wihile CH & out of tol
while CH & under tol.
while CH A over tol.

Drigital output or ... Hol
while CHB intol. | ST,
Mewver

¥ while CH B in tol.
while CH B out of tol
while CH B under tol.
while CH B over tol.

v STAT
Tmz

2 2mz
Amz
10msz
20mz

© BOms

INE

02z

0.5z

Tz

2z

10s

Eoroas

A-LAS-CON1-Scope V4.01
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Dieses Auswahlfeld stellt die zentrale Konfiguration

der Auswertung der Kanale dar. Festgelegt wird durch

die Auswahl der Zeitpunkt zu dem die Daten des

Kanals auf ihren Initialwert (Counter = 0, Integrator

-2 0, Maximalwert = aktueller Wert, Minimalwert =

aktueller Wert) zurlickgesetzt werden — entsprechend

einem RESET - sowie der Zeitpunkt zu dem das Seite | 21
Auswerteergebnis vorliegen soll.

Es kdnnen zwei Gruppen von Optionen unterschieden
werden:

Alle mit ,-->" gekennzeichneten Optionen bezeichnen Continuous
Modi bei denen die Aktionen RESET bzw.
Auswertung nur zu den bezeichneten diskreten

IMO rizing edge --» IMN0 faling edge

Zeitpunkten stattfinden. Vor dem Auswerteereignis lNijaI."”Q edge - N0 ’ising edge
findet daher kein Update des Auswerteergebnisses IM1 riging edge -» IMN1 faling edge
statt. IM1 faling edge - IN1 rizsing edge
Alle mit ,while* gekennzeichneten Option bezeichnen THR & starting > TMR & stopping

Modi bei denen zu Beginn ein RESET stattfindet,

allerdings Auswerteergebnisse kontinuierlich erzeugt TMA A stopping > TMR A starting

werden, solange die Bedingung zutrifft. . TMR B starting > TMR B stopping
o o ) THA B stopping - THMA B starting
Beispiel: ,INO rising edge -2 INO falling edge” CH & rising edge ~» CH 4 faling edge

Sobald die steigende Flanke des digitalen Eingangs

INO detektiert wird, wird ein RESET durchgefiihrt. ¥ CH A faling edge -» CH A rising edge

Solange der Status des Eingangs INO auf HIGH ist, CH B rising edge --» CH E falling edge

12 werden intern Counter, Integralbildung sowie CH B faling edge --» CH B rising edge
" | Maximal- und Minimalwertfilterung durchgefihrt. while IND high

Sobald die fallende Flanke an dem digitalen Eingang while N Tow

INO detektiert wird, findet entsprechend des ) A

Auswertemodus ein Update des Auswerteergebnis while: IN1 high

statt. while (M7 law

Beispiel: while ING high while TME A running

eispiel: ,while igh* ;

Sobald die steigende Flanke des digitalen Eingangs Wh!hE TMA A StDpFEd

INO detektiert wird, wird ein RESET durchgefiihrt. while TMR B runriing

Solange der Status des Eingangs INO auf HIGH ist, while TMR B stopped

werden intern Counter, Integralbildung sowie while CH & over thres.

Maximal- und Minimalwertfilterung durchgefihrt. while CH £ under thres,

Gleichzeitig aber wird jeder ermittelte Wert hile CH B h
entsprechend des Auswertemodus als Ergebnis W !E CET TIES.
interpretiert und es findet somit ein kontinuierliches while CH B under thres
Update des Auswerteergebnis statt. _H Ataling edge - CH & naing edge "":

Die Einstellung ,Continuous” bezeichnet eine
kontinuierliche Auswertung ohne Bedingung und ohne
RESET.

HINWEIS: Bei jeder kontinuierlichen Auswertungs-
bedingung wird die Scanrate durch den erhdhten
Berechnungsaufwand reduziert. Fir geschwin-
digkeitsrelevante Applikationen sollte eine
ereignisgesteuerte  Auswertebedingung bevorzugt
werden.

A-LAS-CON1-Scope V4.01 21
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13.

14.

Wahrend die Auswahlbedingung (12) den Zeitrahmen
der  Auswertung  festlegt, wird mit dem
Auswertemodus bestimmt welcher Wert berechnet
und mit dem Toleranzband verglichen werden soll.
Die Berechnung und der Vergleich findet nur statt,
wenn die Auswertebedingung zutrifft (TRUE).

Neben den ,einfachen* wahrend der Auswertung
erzeugten  Werten  (Normwert, Minimal- und
Maximalwert, Counterwert) kbnnen auch komplexere
Berechnungen ausgewahlt werden (Integralbildung,
Symmetriebetrachtung, Summenbildung, Differenz-
bildung, usw.)

Die Ergebnisse der Auswertemodi werden in der
Kontrollelektronik so skaliert, dass sie Kompatibel zu
den (ber Referenz und die Toleranzgrenzen
gesetzten Bedingungen sind (d.h.: die Ergebnisse der
Auswertung sind immer in einem Bereich zwischen O
und 4095, zum Teil mit Nachkommastellen)

Die  Mittelwertbildung  (,Averaging*) ist der
abschlieRende Teil der Auswertung vor dem
Vergleich mit dem Toleranzband. Unterliegen die
Auswerteergebnisse einer Systembedingten
Schwankung die unbeachtet bleiben soll, so kann der
dem zugrundeliegende Trend durch die
Mittelwertbildung analysiert werden.

Es findet stets eine Mittelwertbildung ,am Stiick" statt.
Dies bedeutet, dass jedes Mal wenn die
Auswertebedingung  zutrifft und ein  neues
Auswerteergebnis vorliegt, dieses Teil der Mittelwert-
Summe wird, entsprechend der Formel:

I result

arg. -
Das gemittelte Ergebnis wird daher nur dann
aktualisiert, wenn seit der letzten Mittelung ,n“
Auswerteergebnisse vorlagen. Eine Einstellung von
.1“ deaktiviert die Mittelwertbildung und lasst die
Kontrollelektronik jedes Auswerteergebnis mit dem
Toleranzband vergleichen.

fnstrimnernts

v
]
rind & }
mind B }
masf &}
rnasi B}
[4+B1/2
(4095 A] A [A+B
[B-A+4095]/2
[ 4095 - avg. inteqgral & ]
avi. inkearal &
[ 4095 - avq. integral B
avi. integral B
maxi A } - ming A}
mawi B } - mind B }
counter §4 1
counter § B}

128
256
512
1024
2048
4036
a132
16384

A-LAS-CON1-Scope V4.01
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4.6 Das Parameter Paneel , GENERAL SETTINGS*
Dieses Paneel listet Parameter auf die die Verarbeitungskanale A und B zu gleichen Teilen
bzw. die Kontrollelektronik als Ganzes betreffen. Parameter die speziell A und B zuzuordnen

Seite | 23
sind kénnen mit den Paneelen ,CHAN:A" und ,CHAN:B" eingestellt werden. |

2| CONNECT | CHAN:A | CHANGE | TEACH TaBLE | 2| CONNECT ] CHaN:A | CHANGE | TEACH TaBLE |
RECORDER | 0501 | GEN.SETTINGS | LN, | RECORDER | 0SCI | GEN.SETTINGS | L. |
GENERAL SETTINGS GENERAL SETTINGS
Setting Scanrate [ps): 10-
2 [SET v/ 4 I 50 ] 3-
2|I:;II|IIII|IIII|IIII|III5IEII:I B_
F-‘_
4 3033 R-Tirne: s 20.06 Freq.:kHz 3 -
5_
Morm. Timeconst. [ms]: 4-
| E—— 1000 © 3
1II:IIIIIIIIIIIllllllllllllllllléljlil:”:l 2_
‘I -
Dirtace. Out.  Moming condition 5 0-; : | 11 \
8! [N ]| Cantinuous v| | 0 1024 2048 3071 4095
Analog output zource  Analog oukput zoom &nalog output source  Bnalog output zoom
QO | 1TRESULTA | [ CURRENT sCalE w10 1RESULT A4 | | REF -» 5. Gainx2 ¥
Die Abtastrate der Analogsignale der beiden
angeschlossenen Sensoren 1 und 2 kann auf ein
festes Raster eingestellt werden. Dieses Raster kann
zwischen 20 und 500 ps eingestellt werden.
Entsprechend der Formel ...
_ 1
TS = btastrate Scanrate [ps]
1. . o S—— a0
... ergeben sich daraus feste Frequenzen von 2 kHz P e e
bis 50 kHz. 20 — a00
HINWEIS: Die Auswertung entsprechend den
eingestellten Parametern benétigt eine bestimmte
Zeitspanne. Dauert die Auswertung langer als eine
Periode des Zeitrasters, wird die nachste Auswertung
Ubersprungen. Effektiv halbiert sich dadurch die
(vor-)eingestellte Frequenz.
Wahlweise kann die Abtastfrequenz auf eine feste
Einstellung (,SET") gelegt werden. Es ist jedoch auch
2 moglich, bei Verzicht auf ein festes Zeitraster, die
: Geschwindigkeit durch eine Einstellung zu erhdhen.
Die Einstellung ,MAX" konfiguriert die Kontroll-
elektronik so, dass die nachste Auswertung an die
A-LAS-CON1-Scope V4.01 23
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vorhergehende nahtlos anschlie3t. Dadurch werden
freie Zeiteinheiten vermieden.

Die aktuelle Abtastfrequenz (gemittelt Gber mehrere

Hundert Auswertezyklen) der Kontrollelektronik wird

Uber  dieses  numerische Feld  dargestellt, .
vorausgesetzt die PC Scope Software befindet sich Seite | 24
im ,GO" oder ,VIDEO" Modus. Die Darstellung zeigt

die Frequenz in Kilohertz.

Al
3. HINWEIS: Die dargestellte Frequenz ist nicht 20.06 Freq kHz
zwingend identisch mit der erwarteten Frequenz die
sich aus einem festen Zeitraster ergibt. Dies liegt
moglicherweise daran, dass die benétigte Zeit fir die
Auswertung entsprechend der Parameter langer
bendétigt als die Abtastrate Zeit dafir vorgibt. Dadurch
wird ein oder mehrere Abtastzyklen Ubersprungen,
wodurch sich die Frequenz verringert.
Diese numerische Anzeige zeigt die (uber mehrere
Hundert  Auswertezyklen) gemittelte  Zeit in
Mikrosekunden, die die Auswertung entsprechend der
eingestellten Parameter fir einen Auswertezyklus
4 bendtigt. Sie ist stets kleiner als die eingestellte 26,67 _
: Abtastrate oder die resultierende Abtastfrequenz bei : R-Time:ps
Einstellung ,MAX“ da zwischen den einzelnen
Auswertungen noch andere Operationen
(Datenaustausch mit dem PC, TEACH, etc.)
durchgefihrt werden.
Der Vorgang der Normierung beruht darauf, das stets ut. Morming condition
der angemessene maximale Rohwert der Kanale Mewer v|| MO
bekannt ist. Dieser ist nétig um den Skalierungsfaktor -
. : A - ¥ M ever
immer wieder neu bestimmen zu konnen, i
entsprechend der Formel: tr Continuous
L (MO rizing edoe )
40195 “ | IMOfaling edge [
Normt = ————="Roh e
maxi Rof: M1 rizing edge
. . . M1 falling edge
Die Bestlmmung dgs »max {Ro.h} .V.Ver'ts erfolgt dabei TMR & starting
nach zwei unterschiedlichen Prinzipien: - _ g
THMHA & stopping i
Wird ein einzelnes Ereignis eingestellt (gelb THR B starting :
hinterlegte Modi) wird bei jedem Auftreten dieses THPR B stopping C
Ereignisses de_r maximale Fﬂohwert bestimmt. Da_zu CH & rising edge
sollte das Ereignis so gewahlt werden, dass beim 8| oH A faling ed C
5. | Eintreten des Ereignisses der Strahlengang (beider) L Ang Boos
" | Sensoren frei ist. CH B rizing edge
CH B faling edge
maxiRohi = Foh while IND high
i _ } o _ vohille |MO lowe
Wird ein Zus_tand_gewahlt (_grun h|nter_legte Modi), while INT high
werden  gleichzeitig zwei Mechanismen  zur :
Bestimmung des maximalen Rohwerts wihille: INT o
herangezogen. while TME A running
. o while TME A stopped
1. Es wird kontnr_nunerllch der aktuelle Rohwert while TMF B running
mit dem maximalen Rohwert verglichen und Hile TME B |:|
dieser — wenn nétig — angeglichen. sl LA
2. In einem festen einstellbaren Zeitraster wird while CH & over thies.
der maximale Rohwert dezimiert um einen while CH & under thres.

exponentiell ansteigenden Wert. Dies wird D i
Zeitraster fur Zeitraster durchgefiihrt, so FEEH B ander ik
lange bis der aktuelle Rohwert gré3er oder Wil UBLEL e S,

A-LAS-CON1-Scope V4.01 24
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gleich dem maximalen Rohwert ist.

|

Seite | 25

Neuer Rohwert

Roh > max {Roh} = Roh;

Dezimierungswert = 1;

max {Roh}

Nein ¢
max {Roh} =
max {Roh} — Dezimierungswert;

Dezimierungswert =
Dezimierungswert * 2;

Zeitintervall
verstrichen

Berechnung des
Faktors

Neben den zustandsgesteuerten und den ereignis-
gesteuerten Normierungsmodi gibt es noch zwei
Sondereinstellungen:

1. ,NEVER* deaktiviert die Anpassung des | "I
Normierungsfaktors komplett. Diese kann
aber noch durch die PC Scope Software —
bzw. durch die Schnittstelle ausgeldst At :
werden. | Contiruous VI

2. ,CONTINUOUS" Iasst die
Normierungsfaktorsuche bedingungslos
kontinuierlich laufen.

Die Zeitkonstante fir die kontinuierliche Nachfuhrung
des maximalen Rohwerts kann mit diesem
Schieberegler flexibel eingestellt werden. Die
Zeitkonstante sollte so gewahlt werden, dass
6. | innerhalb zweier Zeitintervalle mindestens einmal die ~ * 1000
Lichtschranke frei wird. Dadurch wird der negative ‘IIIIII e EDEIDD
Einfluss der Normierung (durch die Neuberechnung = e

des Faktors wahrend einer Laufenden Messung) auf

den Messwert minimiert.

Morm. Timeconst. [ms]:

Die ,NOW!* Schaltflache ist eine weitere Eingriffs-
maoglichkeit auf die Normierungsfaktorbestimmung.
Bei jedem Betdtigen der Taste wird in der
Kontrollelektronik ~ der ~ Normierungsfaktor  neu

7. | bestimmt anhand des aktuellen Rohwertes:
mexiflohi = Roh

Diese Taste ermdglicht die Arbeit der Kontroll-

A-LAS-CON1-Scope V4.01 25
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elektronik mit der Normierungsbedingung ,NEVER".

Optional kann dem Digitalausgang OUT2 eine
Wachterfunktion zugeordnet werden. Dazu werden
die Rohsignale eines Kanals (oder beider Kanéle
sofern beide aktiviert sind) Uber einen bestimmten .
Zeitraum hin Uberwacht. Liegt der Mittelwert des Seite | 26
Rohsignals (bzw. die einzelnen Mittelwerte beider
Rohsignale) dber diesen Zeitraum unter einer
bestimmten Schwelle, wird der Ausgang gesetzt. ] )
Diese Funktion entspricht einer Verschmutzungs- Dittace. Out.
anzeige. OFF +
8.
HINWEIS: Ist einer der beiden Sensor Steckplatze v OFF
nicht belegt und die Verschmutzungsanzeigefunktion ON
aktiviert fuhrt dies immer 2zu einer positiven
Verschmutzungsanzeige. In diesem Fall sollte der
eine benutzte Sensor an Steckplatz 1 verbunden
werden und Kanal B deaktiviert oder ebenfalls zur
Auswertung von Sensor 1 verwendet werden.
HINWEIS: Dauer und Schwelle fur die Verschmutz-
ungsanzeigefunktion sind einstellbar.
Der analoge Ausgang der Kontrollelektronik ist
standardmafRig als 0..10V Spannungsausgang ; ]
realisiert. Das Ausgabeformat besitzt eine 12bit Analog output source:  Analog
Aufldsung. Der Update des Analogausgangs erfolgt 1: RESULT & M
nach jedem Auswertezyklus. Damit ist der Ausgang 0: OFF
genau so schnell wie es die Auswertefrequenz ’
vorgibt. v 1. RESULT &
9 2 RESULT B
: Das Datum, das durch den Analogausgang 3 RESULT [&+E)/2
ausgegeben werden soll, kann aus einer Tabelle LA RAWA
gewahlt werden. Neben den Auswerteergebnissen 1 ]
(,RESULT A*, ,RESULT B") die nur abhangig von der - 2 RAWE
Auswertebedingung vorliegen, konnen auch die - EWALA
kontinuierlich mit der Abtastfrequenz bestimmten FvalLB
Signale ,RAW A“, ,RAW B, VAL A" bzw. ,VAL B*
ausgegeben werden.
Der analoge Ausgang kann Uuber eine lineare
Abbildung modifiziert ausgegeben werden: ; ;
dnalog output Zoom;
ahe= = Ausgabewert 4 £ MO SCALE hd
Damit k hied Ziel fol d VD SEALE
amit konnen verschiedene Ziele verfolgt werden,
z.B.: eine Zoom-Funktion, die Verknlpfung des CURRENT SCALE
Referenzwertes mit dem 5V Pegel, die Inversion der Z00M TULERANLE
Ausgabe, etc. Fiir unterschiedliche Datenquellen des REF - 2, Gair:x1
Analogausgangs stehen verschiedene Skalierungs- - REF -: B, Gains2
10. | optionen zur Verfugung: REF -+ 5. Gain:xd
* | Fur die Optionen ,RESULT A* und ,RESULT B* gibt REF > 3. Inv.:x1
11. | esdie Optionen: - REF > 8. Inw.ud
B REF - B, Inv.wd
e ,ZOOM TOLERANCE": Werte zwischen der
unteren und der oberen Toleranzschwelle
werden zwischen 0 .. 10V ausgegeben. #nalog output zoom;
e REF ->5V, ..": Der Referenzwert wird stets MO SCALE v|
als 5V ausgegeben. Die Steigung der
Geraden durch den Rerferenzwert wird v NO SCALE
entweder positiv (,Gain:¥) oder negativ CURREMT SCALE
(,inv:*) angewendet. Die Steigung st
10V/4096 (,x1), 5V/4096 (,x2“) oder
A-LAS-CON1-Scope V4.01 26
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| 2.5V/4096 (,x4%).

(18] (wININININ]
Dirtace. Out. Marming condition

Daneben gibt es fir alle Optionen die Einstell- | [
moglichkeiten: (OFF ¥ | Mesver h

e _NO SCALE": Dabei ist die Steigung stets e T
10V/4096 und der Offset ist 0. Der Quellwert B .
wird also direkt ausgegeben. | TRESULTA W | CURREMT SCALE W

e ,CURRENT SCALE": Die zur Zeit einge- RO SCALE
sete Sallering bt unerindert Dese ¥ EURRENT SOALE
stammen oder bereits auf der Kontroll- Z00M TOLERANCE
elektronik hinterlegt worden sein.

10. . >
HINWEIS: Zur Anzeige der Ubertragungsfunktion des

Seite | 27

+ Analogausgangs wird ein Fenster eingeblendet.
11. | pieses zeigt auf einen Blick den Zusammenhang 10-
zwischen Wert und analoger Ausgangsspannung. 3-
Dieses Fenster wird automatisch eingeblendet, g-
sobald eine Reskalierung des Analogausgangs 7=
vorgenommen wird. Um dieses Fenster zu schlieRen E-
geniigt ein LINKSKLICK auf die Graphenflache. 5-
4-
HINWEIS: Um die aktuelle Ubertragungsfunktion 3-
darzustellen ohne eine Anderung der Einstellung 2-
vorzunehmen kann in dem Zoomauswabhlfeld (10) auf 1-
.CURRENT SCALE" geklickt werden. Der Uber- 0-" | | | \
tragungsfunktionsgraph wird daraufhin aufgerufen. 1] 1024 2048 2071 4095

4.7 Das TEACH Tabellen Paneel ,TEACH TABLE"

Jedem der beiden Verarbeitungskanéle A und B ist ein Toleranzband zugeordnet, das aus
einem Referenzwert und einer zulassigen oberen und unteren Toleranz besteht. Uber dieses
Toleranzband findet die Bewertung der Messergebnisse statt, d.h.: dem Messwert wird die
Eigenschaft ,in Ordnung“ oder ,nicht in Ordnung“ zugeordnet und kann dann mittels digitaler
Ausgange weitergegeben werden. In diesem Paneel kann der Referenzwert (genannt
TEACH Wert) direkt eingegeben werden oder die TEACH Funktion (das Abspeichern des
aktuellen Messwerts als Referenzwert) einem externen Input zugeordnet werden.

A-LAS-CON1-Scope V4.01 27
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7| CONNEET | cHAN:A | CHANE | TEACH TABLE |

'RECORDER | 0501 | GEM.SETTINGS | LN, |

Teach Table: Chan. A

la A +TOL

- TaAL

0 2042.00 128.00

128.00

2a

Teach Table: Chan. B

1b B +TOL

-TOL

0 2042.00 128.00

128.00

2b

3b

ExtTeach'B' |OFF w

In diese Tabelle kann (von links nach rechts) die
Referenz, die obere zulassige Toleranz und die
untere zulassige Toleranz fur den entsprechenden
Kanal (1a = Kanal A, 1b = Kanal B) eingegeben
werden. Bis zu zwei Nachkommastellen sind zulassig.

HINWEIS: Die Nachkommastellen kdnnen nur ange-
wendet werden bei einer entsprechend hohen
Mittelwertbildung (siehe ,Average“) oder bei der
Integralbildung. In allen anderen Féallen sind die Nach-
kommastellen ohne Funktion

Mit dem ,TEACH" Button wird der aktuell auf der PC
Scope Software dargestellte Messwert in die
.Referenz" Spalte des zugehérigen Kanals kopiert.
Uber den ,SEND* Button erfolgt schlieRlich der
-TEACH" der Kontrollelektronik.

Ein ,TEACH" kann auch ohne PC Anbindung direkt
durch die Kontrollelektronik erfolgen. Dabei wird in
identischer Weise die Referenz durch den aktuellen
Messwert des entsprechenden Kanals ersetzt und
das Toleranzband um die Referenz entsprechend
angepasst. Um dies zu gewahrleisten kann jedem
Kanal ein ,TEACH"Input zugeordnet werden. Dieser
ist entweder einer der digitalen Inputs (INO oder IN1)
oder der am Gehéause der Kontrollelektronik
verfligbare Taster (BTN).

Teach Table: Chan. A

& +TOL -TOL
1] 2042.00 128.00 128.00

Teach Table: Chan. B:
B + TOL -TOL

R oco BENEEELD

| Teach A l | Teach B l

Ext.Teach's' | OFF ¥

v OFF

E#tTeach'B' | OFF ¥

v OFF
—— IND
:l GOy

BTM

A-LAS-CON1-Scope V4.01
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HINWEIS: Wird einer der beiden digitalen Eingéange fur die ,TEACH" Funktion verwendet kann er
gleichzeitig nur begrenzt fir andere Funktionen (Triggerung oder Steuerung der Auswertung) herange-
zogen werden. Es ist unbedingt darauf zu achten, dass es durch die Mehrfachfunktionen der Inputs zu
keinem Konflikt kommt.

Der ,TEACH" Vorgang selbst lauft unabhangig von der Art des Inputs (digitaler Eingang oder Taster)

gleich ab. Um einen ,TEACH* in den fliichtigen (,RAM“) Speicher der Kontrollelektronik durchzufiihren, Seite | 29
muss das Signal fur langer als 1 Sekunde gesetzt (gedriickt im Falle des Tasters) bleiben. Wahrend die

Sekunde verstreicht zeigt die Kontrollelektronik dies durch Blinken der gelben Status-LED (rechts neben

der LED Reihe) an. Nach verstreichen der Zeitspanne erlischt die LED und bleibt fir die nachsten 2

Sekunden erloschen. Wird das Signal wahrend dieser 2 Sekunden zurlickgesetzt (der Taster losgelassen)

wird die ,TEACH" Aufforderung akzeptiert und der ,TEACH" durchgefihrt.

Visualisierung OUTO ) Potentiometer
Visualisierung OUT2/POWER @ (O
Visualisierung OUT1 ) ‘ Taster

Die Kontrollelektronik zeigt die Durchfuhrung des ,TEACH" Vorgangs durch Blinken der griinen
Power/OUT2 LED (Mitte der LED Reihe) an. Wéhrend des normalen Betriebs blinkt die griine LED im
1 Hz Takt. Bei einer Anderung der Parameter und/oder einem ,TEACH*" blinkt die griine LED schneller.

Um in den nicht-flichtigen Speicher (,EEPROM) der Kontrollelektronik zu teachen, muss das Signal
mindestens 4 Sekunden gesetzt (gehalten beim Taster) werden. Die Kontrollelektronik zeigt das
Verstreichen der 4 Sekunden durch einen zweiten Blinkvorgang an, nach dem die LED an bleibt. Wird
wahrend der ndchsten 2 Sekunden das Signal geldst (der Taster losgelassen) wird die ,TEACH" auf-
3. forderung akzeptiert und der ,TEACH" durchgefihrt.

Wird das Signal oder der Taster langer als 6 Sekunden gesetzt/gehalten, wird kein ,TEACH" durchgefihrt.
Nach 6 Sekunden erlischt daher die gelbe LED. Die Parameter werden in diesem Fall nicht verandert.

TEACH (RAM)
0000000000 0(00000000000000000000)
IIIIIIIII|IIIIIIIII|IIIIIIIII|
0 Sec 1 Sec 2 Sec 3 Sec
TEACH (ROM)
0000000000000 00OOOOOODOOOOOOOOOO O

3 Sec 4 Sec 5 Sec 6 Sec

6 Sec 7 Sec 8 Sec 9 Sec

Activate Parameter Normal Operation
(0000000000000 000000000000000000

0 Sec 1 Sec 2 Sec 3 Sec

A-LAS-CON1-Scope V4.01 29
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4.8 Das Oszillograph Steuerpaneel ,,OSCI*

Die Kontrollelektronik beinhaltet ein Feature das einen detaillierteren Einblick in den Verlauf

der Analogsignale der angeschlossenen Sensoren ermdglicht. Diese einem Oszilloskop

ahnliche Funktion ist unabhéngig von der Auswertung der Kanéle und dient der Analyse und

der Optimierung der Konfiguration. Flr beide Kanale liegen jeweils eigene unabhangige Seite | 30
Speicherbereiche zur Verfigung, die eine Menge von 1024 Abtastungen (,Samples”) des
normierten Analogsignals aufzeichnen kdnnen. Dabei kann auf ein beliebiges Triggersignal

hin die Aufzeichnung gestartet werden.

:?_LEEINNEET | cHam:a | CHANE | TEACH TABLE |

'RECORDER | 0801 | GEM SETTINGS | UN. |

T ake zamples [every n-th zample]:

& H——— 118

0 Pretrigger [zamples]:
A 896
(RN N N RN NN RN NN 3 i
0 Triggercondition 1023
4a IE' Trigger = Auto CH & faling edge ¥ |2 ]
5a |:| A = rasher | CHANMNEL A
5b |:| "B = maszter | CHANNEL B
AD [*] Tigger=Auo [ CHE falingede ¥[2 8
Triggercondition
J.- 296 3 D

100000000080000)000000000080080070008000 (g
o Pretrigger [zamples]: 1023

i B | 1 1D
PUUE QR R R R R g

1]

T ake zamples [every n-th zample]: 20

Die grundlegende Gemeinsamkeit der Oszilloskop-

funktion mit der normalen Auswertung ist der

gemeinsame Pool an Abtastungen (,Samples®). Die Take samples [every nth zample]:
Aufzeichnung kann jede der Abtastungen a 1
aufzeichnen. Dadurch ist das darstellbare Zeitfenster Q000Q000g000Qo00g0D0Qo000Q0D0Q00Dg000QI0o(

auf (1024 mal der aktuellen Abtastrate) begrenzt. 20

1. Sollen groRere Zeitrdume dargestellt werden, ist es

moglich Abtastungen zu ,lberspringen“. Werden z.B.: R B

3 Abtastungen Ubersprungen, vergrof3ert sich der I_ 1
darstellbare Zeitbereich um den Faktor 4. Die Qo00)O00[000)O00[0D0J00DOD0N00DO00N0OD]
Konfiguration kann separat fir jeden Kanal getroffen 0 Take zgamples [evemn nth zample]; 20
werden und erlaubt das Uberspringen von bis zu 19

Abtastungen.

Pretrigaer [samplez]:

A-LAS-CON1-Scope V4.01 30
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Fur jeden der beiden Kanale kann eine eigene
Bedingung fur die Aufzeichnung festgelegt werden.
Die Bedingung kann frei gewahlt werden.

Entsprechend einem Oszilloskop kann der Trigger-
zeitpunkt innerhalb des Fensters positioniert werden.
Damit ist es mdglich, von einem bestimmten Ereignis
aus ,in die Vergangenheit* oder ,in die Zukunft* zu
schauen. Eingestellt wird dies durch den Parameter
JLPRETRIGGER". Dieser kann zwischen 0..1023
eingestellt werden. Der Pretriggerwert entspricht der
Anzahl der nach dem Ereignis noch
aufzuzeichnenden Abtastungen.

Wahlweise kann nur einmal ein Ereignis aufgezeich-
net und das Auslesen dann gestoppt werden
(entsprechend einer ,SINGLE SHOT" Einstellung des
Oszilloskops), oder jedes neue auftretende Ereignis
ausgelesen und dargestellt werden entsprechend
einer ,NORMAL" Einstellung eines Oszilloskops. Die
LAUTO" Einstellung des Oszilloskop entsprache der
Darstellung des Rollgraphen im ,GO* Modus und ist
daher nicht verfugbar.

Um zu verhindern, dass mit dem Auslesen des
Speichers eines Kanals der nicht benétigt wird, Zeit
verschwendet wird steht die Option ,OFF* zur
Verfiigung. In diesem Fall werden alle Einstellungen
dieses Kanals inaktiviert.

Um die alle Einstellungen eines Kanals auf den
anderen Kanal zu Ubertragen, gibt es fur jeden Kanal
eine ,MASTER" Taste.

HINWEIS: Die unter (4) und (5) beschriebenen Parameter sind nur PC seitig zu finden und werden beim

fnstrimnernts

Trigaercondition 1023
CH A faling edge ¥

Mewver
[MO rizing edge
[MO falling edge
[M7T rizing edoe
M7 faling edge
THA A starting
TR A ztopping
i TR E ztarting
I. TR B stopping
i CH & rizing edge
¥ CH A falling edge
CH B rizing edoe
CH B falling edoge

U Pretrigger [zamplez]: Ell
L §
10000000 0000000[0000000)0000000)00060000(
0 Trinarrennditian 1023

296
10000000(00000000000000)0000000000060000(
0 Pretrigger [zamplez]: 1023

IEI Trigger = Auta
|:| "B" = master CHAMNMNEL B
IEI Trigger = OIff CH B falling edge
Triggercondition

236
]8000000(0000000]0000000)000000000085%5000
0 Fretrigger [amplez]: 1023
/ L
AN NN R N R NN RN |
]

Take zamples [every nth zample]; 20

|:| "B = master
|:| "B" = master

Neustart der PC Software auf ihren initialzustand zuriickgesetzt!

A-LAS-CON1-Scope V4.01
16.12.2010

Seite | 31



Sensor Las's make cancors mone individd

4n35-
3h83-
3071 -
2h53-
2043-
1536-
1024-
A12-

0- 1
] 128

Die Darstellung der Kurven kann zur
genaueren Ansicht vergroRert und/oder
verschoben werden. Die Steuerung
erfolgt durch die Maus und die Tastatur.

al. ehin
256

255

2B

fnstrimnernts

val. end

384 512 B4D 7ES 8% 1004

34 512 G40 7ER 835 1024

Bei der Darstellung der aufgezeichneten Kurven werden neben den Daten auch die Auswer-
tebedingungen mit eingeblendet. Das dargestellte Ergebnis wird zwischen ,EVAL. BEGIN" und ,EVAL.
END*" bestimmt. Diese Darstellung fallt bei kontinuierlicher Auswertung weg.

HINWEIS: Falls an einen der Kanéle kein Sensor angeschlossen ist, kann die Kombination einer aktiven
Aufzeichnung mit einer aktivierten Normierung das Grundrauschen der Eingénge der Kontrollelektronik zu
einem Signal mit zufélligen Triggerungen fiihren, die ein solches Verhalten aufweisen:

4 512 G40 7ED 95 1024

In einem solchen Fall ist der zweite Kanal zu deaktivieren oder auf den Sensor 1 einzustellen!

e <STRG> + <LINKE MAUSTASTE HALTEN>
zoomt in die Darstellung hinein

e <STRG> + <RECHTE MAUSTASTE HALTEN>
zoomt aus der Darstellung heraus

e <STRG> + <SHIFT> + <LINKE MAUSTASTE
HALTEN UND ZIEHEN>
kann die Darstellung verschieben

e <LINKE TASTE DOPPELKLICKEN>
stellt die urspriingliche Darstellung wieder her

A-LAS-CON1-Scope V4.01
16.12.2010
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4.9 Das Datenrecorder-Paneel ,RECORDER*
Die Aufzeichnung von laufenden Daten der Kontrollelektronik zur Qualitatskontrolle oder
Analyse wird von der PC Scope Software mit eigenen Funktionen unterstitzt. In mehreren
verschiedenen Aufzeichnungsmodi kénnen Daten dabei lokal auf der Festplatte des PC als
ASCIlI-Datei in einem standardisierten Format abgespeichert werden.

1.

fnstrimnernts

2| CONNECT | CHAN:A | CHANGE | TEACH TABLE |

'RECORDER| 0501 | GEM

SETTINGS | LM, |

AUT

OLUMITED | ]|

RECORD-TIME INTERWAL [sec] 1 q

RECORD WALLES [Mik 32 FE7] 1000

~]

000

AUTOSEND |
CORDITION

= 12

Hewer

4| START RECORD

STOP RECORD 5

ID [Default

2 SELECT RECORD FILE

SHOW GRAPH 1

Die Aufzeichnung von Daten kann in vier unter-
schiedlichen Modi erfolgen:

LAUTO LIMITED": Die PC Scope Software
legt die Anzahl an aufzuzeichnenden Daten
(max. 32767) und das Zeitintervall der
Aufzeichnung fest. Die Aufzeichnung lauft
selbststandig, bis die vorgegebene Anzahl
an Daten erreicht wurde oder der Benutzer
die Aufzeichnung abbricht.

LAUTO UNLIMITED*": Die PC Scope
Software bestimmt das Zeitintervall der
Aufzeichnung. Die Aufzeichnung lauft selbst-
standig, bis der Benutzer die Aufzeichnung
abbricht oder die maximale Anzahl an Daten
(32767 Frames) erreicht ist.

+JMANUAL RECORDING": Der Benutzer
bestimmt durch (wiederholten) Tastendruck
die Zeitpunkte zu denen Daten
aufgezeichnet werden sollen. Die
Aufzeichnung endet nicht (es kdnnen jedoch
nicht mehr als 32767 Daten aufgezeichnet
werden)

RECORD MODE:

AUTO LIMITED
AUTO UMLIMITED

MANUAL RECORDING
RECORDYALLES [ o 4170 TRIGEERED

RECORD-TIME INT

Las's make canca= mons indvidial

AUTO TRIGGERED | |
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4. ,AUTO TRIGGERED": Der Benutzer legt in
der Kontrollelektronik eine Bedingung fest.
Ist diese erfilllt (TRUE) sendet die Kontroll-
elektronik selbststéndig ein Datenpaket aus,
das von der PC Scope Software empfangen
1. und abgespeichert wird. Dieser Modus ist .
weder zeitlich (die Wiederholrate des Seite | 34
Auftretens des spezifizierten Ereignisses ist
undefiniert) noch nach Anzahl begrenzt
(jedoch kénnen nicht mehr als 32767 Daten
aufgezeichnet werden).

Grundlage jeder Aufzeichnung ist die Festlegung der
Zieldatei. Um diese Auszuwahlen oder zu Erstellen,
kann der Benutzer mit der ,SELECT RECORD FILE"
Taste eine Dateiauswahl-Box aufrufen, in der das
Verzeichnis, die Datei und die Dateiendung festgelegt
werden kann. Mit ,Speichern“ wird die Auswahl
bestatigt.

SELECT RECORD FILE

HINWEIS: Obwohl die Dateiendung auf ,*.csv*, ,*.dat”
oder auch *.txt* festgelegt werden kann, entspricht
doch das Aufzeichnungsformat standardmafiig einem
Komma getrenntem ASCII Format.

E:LTS:EW | C:\Programmehd-LAS-COMT-Scope- 40y j
Speichern in; |lf}.&-L.-‘-‘-.S-EDN1-S:::::pe-"»-"4I]H j b= |-=j€ v
E @alte_aufzeichnung.csv
2. -
Zuletzt

vermendete 0.

T
Deskiop
Eigene Dateien
Arbeitzplatz
Metzwerkurmgeb  Dateiname: r'uEeuEe aufzeichnung.cay ﬂ Speichern |

Lng
ﬂ Abbrechen

D ateityp:

" oEy

3 Die ausgewahlte Zieldatei wird zur Information des

Benutzers hier dargestellt. |neue_aufzemhnung_csv

Startet die Aufzeichnung in den Modi ,AUTO LIMI-
4. | TED* ,AUTO UNLIMITED* und ,AUTO TRIGGERED" START RELORD
A-LAS-CON1-Scope V4.01 34
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Stoppt bzw. bricht die Aufzeichnung ab. Verfugbar fur
5. die Modi ,AUTO LIMITED*, ,AUTO UNLIMITED* und STORP RECORD
JAUTO TRIGGERED*

Fir die Modi ,AUTO LIMITED* und ,AUTO UNLIMI-

TED* kann hier das Zeitintervall fur die Aufzeichnung .

der einzelnen Datenpakete festgelegt werden. Seite | 35
Zulassige Werte sind 0 .. 3600. Eine Einstellung von 0

bedeutet dass jeder empfangene Wert aufgezeichnet Ii

6. wird. Die RateJ ist dabZi u?ldefiniert undgschwankt FHELOIRID- T E [ TER L feee] 1

typischerweise zwischen 12 und 30 Frames pro

Sekunde. Alle anderen Einstellwerte setzten ein

festes Zeitraster in dem die Datenpakete

aufgezeichnete werden.

Nur fur den Modus ,AUTO LIMITED" kann hier die
7. Anzahl der aufzuzeichnenden Datenpakete festgelegt RECORD “ALUES [Més 32 7E7] 1000
werden. Zulassig sind Eingaben zwischen 1 .. 32767.

Der Status der Aufzeichnung kann Uber zwei Anzei- :
gen mit verfolgt werden. Es werden dabei die verblei- 0 Days. 0 Hours. 16 Min.. 26 Sec.

8.
+ | bende (bzw. die versirichene) Zeit (8) sowie die L e e VU B SRR LR
9. | Anzahl der aufgezeichneten (bzw. der noch aufzu- 986 of 1000 remaining ...

zeichnenden) Daten (9) dargestellt.

Ebenfalls dargestellt wird die ,PANEL ID" die in dem
10 +CONNECT" Paneel eingegeben und verandert

* | werden kann. Diese Identifikationsinformation wird bei
der Aufzeichnung in der Datei mit hinterlegt.

0" [Default

SHOW GRAPH

Ist die Aufzeichnung der Daten beendet, kann der
Graph der aufgezeichneten Daten angezeigt werden.
Mit der Betatigung der ,SHOW GRAPH" Taste wird
ein Popup zur Auswahl des entsprechenden
Datenwerts angezeigt. Mit ,SELECT" wird der Graph
aufgerufen. Uber die Taste ,Print ..* kann ein v result A [float)

Ausdruck der Daten initialisiert werden. counter & [zhart]

: raw & [zhort]

3 POPUP1 | X | maxraw & [short)
— wal & [zhort]
mingval &3 [shart)

max{val A} [zhaort)
result & [Hl:lat] v| result B [HCIEIt]

rezult & [float] i

11.

counter B [zhort)
SELECT DISCARD raw B [zhort]
rawiraw B} [shart]
wval B [short]
min{val B} [shart)
maxival B} [short)

A-LAS-CON1-Scope V4.01 35
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Fir den Modus ,AUTO TRIGGERED* kann hier die
Autosend-Bedingung eingestellt werden.

HINWEIS: Die Autosend-Bedingung ist ein Parameter
und muss mit ,SEND*" der Kontrollelektronik mitgeteilt
12 werden.

HINWEIS: Der Start der Autosend Funktion erfolgt
durch den Druck auf die Taste ,START RECORD*.
Jede weitere Anforderung oder jeder Befehl an die
Kontrollelektronik (also z.B.: ,SEND" und ,GET") setzt
den Autosendmechanismus wieder auBer Funktion.

[ Ansicht des Paneels im ,AUTO LIMITED" Modus:

_ ¥ Mewer
IMO nizing edge

| Mewver :I

- IMNOfalling edge

[M1 rizing edge
M1 falling edge
THA & ztarting
THR & gtopping
THR B starting
THMR B stopping
CH & nizing edge
CH & falling edge
': CH B rizing edge

I CH B falling edge I

o=

Dolremat |

RECOAD MODE: | AUTOLUMITED  w|

RECORD-TIME INTERWAL [zec] I 1

RECORD YALUES [Mae 32 767 1000

AUTOSEND
CONDITION | Never ha

START RECORD ‘ STOF RECORD '

A-LAS-CON1-Scope V4.01
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Ansicht des Paneels im ,AUTO UNLIMITED" Modus:

| Ansicht des Paneels im ,MANUAL RECORDING"
: Modus:

Ansicht des Paneels im ,AUTO TRIGGERED" Modus:

Sernsor * Los ¥ ke sancoss move dndbvided

Instreimnents

FECORD MODE! | AUTOUNLMITED  ~|

RECORD-TIME INTERWAL [sec] I 1

RECORD YALUES (M 32 ¥67) I 1000

AUTOSEND
COMDITION | Never M
START RECORD 5TOF RECORD

FRECHED MODE! | MANUAL RECORDING |

RECORD-TIME INTERYAL [sec] I 1

RECORD WALUES (M 32 FE7) I 1000

AUTOSEND | =
COMDITION E¥E]

!

CAPTURE DATA FRAME

RECORD MODE | AUTO TRIGGERED |

RECORD-TIME INTERMWAL [sec] I 1

RECORD YALUES M 32 767 I 1000

| Mewer -/

START RECORD STOF RECORD

A-LAS-CON1-Scope V4.01
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4.10 Das Linearisierungs Paneel , LIN."

A-LAS Sensoren weisen eine Beziehung zwischen prozentualer Bedeckung des Laserlicht-
vorhangs und prozentualer Anderung des Ausgangsspannungspegels auf, die weitest-
gehend linear ist. Die Abweichung von der idealen linearen Kennlinie betragt — abhangig von
dem A-LAS Sensor — zwischen wenigen Promille bis zu maximal 5%. Unter der Bedingung,
dass die Messung auf identische Weise durchgefuhrt wird, ist es moglich eine
Referenzkurve, bei der sowohl relative Bedeckung als auch der dazugehdrige
Spannungswert bekannt ist zur Kompensation des linearen Fehlers zu verwenden. Die
Kontrollelektronik tbernimmt diese Aufgabe, indem fir den entsprechenden Sensor die
Kalibrierungskurve geladen, transformiert und gespeichert werden kann. Referenzkurven zur
Kalibrierung sind auf Anfrage vom Sensorhersteller zu beziehen.

ﬂl CONNECT | CHAMN:A | CHAME | TEACH TABLE |
'RECORDER| 050l | GEM.SETTINGS | L. |

LINEARTISATION

la = Linearisation enabled CHANMNEL A
Range [rm] - 1.58 =
Ser Ho. - 0z210 4a j

Eenzoxrtype:

2a .
3a 0230.txt 5a

1b! ¥ Linearisation enabled CHAMNEL B
Range [toed] - e e W 4b j

Ser MNo.: R R
Fenzortype: ek ke

2b 4
3b <data from flazh memory> 5b
8

6 Refrezh Send linearization Check 7
lir. data data ta control wnit lin. data

Fir jeden der beiden Kanale kann unabhangig von
1. den derzeit  geladenen Kalibrierdaten, die W Linearization enabled
Linearisierung aktiviert oder deaktiviert werden.

Der zur Kalibrierung eines Kanals erste Schritt ist das
Laden der Referenzdatenkurve aus der Datei. Dazu
wird mit dem Betétigen der ,LOAD" Taste eine Datei-
auswahlbox aufgerufen, in der die Datei auszuwahlen
ist.
2
HINWEIS: Es durfen nur Kalibrierdaten aus giltigen
Dateien geladen werden. Es ist ebenfalls davon
abzusehen die Kalibrierdaten in den Dateien selbst zu
editieren, da dies zu unvorhergesehenem Verhalten
der Kontrollelektronik fiihren kann.

A-LAS-CON1-Scope V4.01 38
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Diirectary

Histary: | C:\Programmes-LAS-COM1-Scope- w40

Suchen in: | [ A-LAS-CONT-Scope-40x

- (::Iv

. [Z] 05154 kxt
L‘é [Z] ozees.bat
Zuletzt [Z] ozz94. bt
venvendete D, r;] 05301 bt
7[' 4] 0.k
[£) 03319.kxt
Desktop ] n3m22.bat
2. _
Eigene Dateien
Arbeitzplatz
Metzwerkumngeb D ateiname: |I3331 0.kt ﬂ Load |
ung
D ateityp: * tut ﬂ Abbrechen
Die gewahlte Datei und die in der Datei enthaltenen Range [m] - 1.58 j
Informationen zu dem Sensor, der Referenzkurven- Ser Ho.: 03310
aufnahme und den Ersteller der Aufnahme werden in Senzcrtype: |
zwei Feldern dargestellt.
+' HINWEIS: Werden Informationen zu den Referenz-
daten angezeigt, die aus einer Datei stammen, ist der
4. Hintergrund der Textbox beige hinterlegt. Stammen Range [mmd : W W j
die Daten aus der Kontrollelektronik selbst (als Ser .Ho.: w ok ko
Beschreibung der dazugehorigen, in der Kontroll- Senzcrtype: ek ke =

elektronik gespeicherten Daten) wird der Hintergrund
der Textbox weil} hinterlegt.

Wenn die aktuell gewahlte Datei nicht beibehalten
werden soll, kann sie durch die Taste ,CLEAR®
entfernt werden. In diesem Fall bietet die PC Scope
Software den Ersatz durch eine Default Datenkurve
an. Das Feld (3) wird dann geléscht und das Feld (4)
mit der Information ,<no file selected>" belegt.

Es konnen jederzeit die aktuell in der Kontroll-
elektronik hinterlegten Linearisierungsdaten abgefragt
werden. Dazu genugt ein Druck auf die ,REFRESH
LIN. DATA" Taste. Die Daten werden dann
ausgelesen und in den Feldern (3) und (4) dargestelit.
Da die Daten aus der Kontrollelektronik stammen,
wird in der Datei-Info Leiste (4) die Information
.<data from flash memory>" eingeblendet.

|<data from flash memory>

‘ |

|<nn file selected>

|

Refrezh
lir. data

A-LAS-CON1-Scope V4.01
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Sind die bendtigten Dateien geladen (bzw. durch
.CLEAR" entladen) erfolgt der néchste Schritt der
Kalibrierung der Kontrollelektronik durch den Druck
auf die Taste ,CHECK LIN. DATA". Dabei werden die
Dateien auf Integritat Gberprift, die Linearisierungs-
informationen extrahiert und transformiert. Falls keine
Linearisierungsdatei vorlag, folgt die Anfrage an den
Benutzer, ob stattdessen eine Default Kurve (eine 1:1
Abbildung) verwendet werden soll.

E3 Mo linearisation data file for chan A

Mo linearisation data File selected,
Ise a standard transFer curve instead?

Mo

fnstrimnernts

Check,
lir. data

£3

Sind alle Dateien in Ordnung (oder wurden die
entsprechenden Ersatzkurven verwendet) wird die
Taste ,SEND LINEARISATION DATA TO CONTROL
UNIT* freigegeben. Damit werden die ermittelten
Daten an den nicht-flichtigen Speicher der Kontroll-
einheit gesendet.

4.11 Hilfefunktionen fir die PC Scope Software
Es stehen neben dem Manual weitere unterstiitzende Funktionen in der PC Scope Software
zur Verfigung um den Benutzer die Arbeit mit der Software zu erleichtern. Eine dieser
Funktionen sind die sog. , TOOLTIPS". Wenn aktiviert, wird bei Verharren des Mauszeigers
Uber einem Eingabefeld oder Tasters eine gelb hinterlegte Infobox eingeblendet. In dieser ist
—in einem kurzen Satz — die Funktion des Feldes erklart.

ﬂ CONNECT |ﬁ

_?I COMNECT |ﬂ

HEEDHDEH] 05Cl

aktiviert ;

COMMUMICATION

Send linearization
data b contral unit

Send linearization
data ta contral unit

HEEDHDEH] 0sCl

deaktiviert

COMMUNICATION

THY TD[\EEINNEET

baly
b:115200 d:8 =:1 p:hone

FOUH [ il [ ') ]}

ST AT paiing with analog zensar

N uzing curment sethings.
éHEE <RIGHT CLICE far helpl

Las's make canca= mons indvidial

Zusatzlich bieten die meisten Eingabefelder und Tasten weitere Informationen bei einem
Rechtsklick mit der Maus auf das entsprechende Feld. Dann wird anstelle des Roll- oder

Oszillographen ein Hilfefenster eingeblendet.
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Help
CONMECLT:

D ata iz exchanged between the PC Scope zoftware and the control unit via a
digital serial communication protocol. The lower layers of the protocol stack
can be configured within thiz panel. Optionally B5232 or TCP/IP can be
selected. IP address and port number [for TCP/IP] and baudrate [for R5232)
can be chooszen. Finally “pairing” [i.e.: initializing communication and
establishing a connection between PC and control unit] can be done here.

Help

Pressing the <TRY TO CONMECT> button starts the pairing procedure with the
target control umt. When ‘R5232' protocoll i1z zelected, the zpecified COM port
iz initialized uzing the zelected baudrate. Then communication with the control
unit is tested. If successful, the version string is read from the control unit and
dizplayed in the status hne.

H E L P preﬂepm:lage ne:ii?;ge ELaEEl

Im oberen Bereich wird immer ein allgemeiner Hinweis zu der Ubergeordneten Gruppe
dargestellt, zu dem das Eingabefeld als zugehorig betrachtet werden kann. Im unteren
Bereich findet sich eine detailliertere Beschreibung des Eingabefeldes, seiner Funktion und
(wenn verfuigbar) der Optionen seiner Konfiguration. Diese Hilfedarstellung ist deutlich an
den gelb hinterlegten Flachen und der Aufschrift ,HELP* zu erkennen. Um die Darstellung zu
schlielen und zur Normalansicht zurtickzukehren, kann entweder auf ,Close help” in der
rechten unteren Ecke oder mit der rechten Maustaste auf einen beliebigen Teil des Hilfe-
Paneels geklickt werden.

Einige Eingabefelder sind zudem mit einer dynamischen Simulation ausgestattet, die zur
Verdeutlichung des Sachverhalts beitragen sollen. Um zwischen dem Hilfetext und der
Simulation hin- und herzuschalten stehen die Tasten ,View prev. page" bzw. ,View next
page“ zur Verflgung. Die Erklarung/Legende zu den dargestellten Kurven und Daten ist
jeweils in der Darstellung zu finden. Die beschriebene Situation ist jeweils ein einfach
gestaltetes Fallbeispiel zu dem jeweiligen Eingabefeld oder Display.
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Beispiel: Hilfetext zum numerischen Display ,CNTR A*®

Help

While active, the A-LAS-CON1 continuously gathers different information and
measurement data. The PC Scope software i1s able to display this data as a
numerical value and optionally as a data trace in a continuous stripchart. The
available data contain <AAW?>, <WAL>, <MIN>, <MAX> <CHTR:. and
<RESULT?> values for both channels A and B.

Help

The «CHTR A> data dizplays the number of specified events counted by the
A-LAS-COMN1 zince the last rezet event. The event to be counted iz set with
the <COUMT EV¥ENTS A> parameter.

H E |— P ple‘:?eg:\;ge ne\::rti?:ge ossiee

MORM walue [red)], tiggerevel [blue)

4095-
3583-
3071 -
2553-
2048-
1636-
1024 -
512-
D_
10 137
HORM TRIG-LYL CMNTH

2635 3072 1

Trigger signal [blue], rezet zignal [red)

o N oren
EIDFr:: \ J
O -

OFF-

10 137

S | M U LAT I O N DIE\:?EFI:\;QE I"IE-":;iEDII:gE-' Close hEII:I
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